Elfter Abaolmitt.                             §. 83.
eine Verschiebung (Mm), deren Projectionen |, 17, g heissen mogen. Wir nehmen |, q, £ als stetige Functionen von a; und von der Zeit t an, und ebenso sollen die Differentialquotienten
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zunachst noch stetige Functionen von x und t sein. Wir be-trachten aber £, 97, £ und ihre Differentialquotienten als unend-
lich kleine Grossen erster Ordnung, deren hohere Potenzen gegen die nie-drigeren vernachlassigt werden kb'nnen.
t    - - [ -         ..-.    ____           ^ i              B                            t •
M M'                         Die Differentialquotienten nach x sollen
auch mit |', iy', £' bezeichnet werden.
Wir betrachten ein Element (MM1) = dx der Saite, das durcli die Verschiebung in (mm1} = ds iibergegangen sei, und das Element ds schliesse mit den Coordinatenaxen die Winkel «, 0, y ein. Die Verschiebung (M' m') wird dann ausgedruckt durch
| + d| = l + r^a?
(2)                              47-i-^17==97-4~17'^^ £ + <*£ = &H-6'^
und wenn also
(3)                                        » + & *, 6 die Coordinaten von m sind, so sind
(4)                ic + daj + l-fdl,   'jy + ^T?,   e + ^e die Coordinaten von w'.
Es ist daher mit den erlaubten Vernachlassigungen
(5)        ds = ^(dx -f-
Die Verlangerung von dx ist also durch gdx ausgedruckt. Es ist nun ferner nach (3) und (4)
(6)    dx -}- d£ = ds cos a,   $17 = ds cos ft   dg = ^s cosy, woraus mit den erlaubten Vernachlassigungen
(7)                      cos a = 1,    cos |8 == ij',    cos y = £'.
Es ist nun die Kraft zu bestimmen, die anf das Element ds wirkt. Diese setzt sich aber aus zwei Theilen zusammen. Es wirkt zunachst auf jedes der Enden m,m' in der Richtung der Tangente, die ursprtingliche Spannung P, und zwar in m